Decoder-Update-und-Sound-Lade-Geridte MXULF, MXULFA, Test- und Anschluss-Platinen MXTAPS, MXTAPV i["‘l |

BETRIEBSANLEITUNG

Zur Erstauslieferung im Dezember 2011 - 2011 12 20
bis April 2012 .

SW-Ausbaustufe 2 — SW-Version 0.22 - 2012 11 10
SW-Ausbaustufe 3 — SW-Version 0.32 - 2012 1220
SW-Ausbaustufe 4 — SW-Version 0,40 - 201303 12
SW-Ausbaustufe 5 -- SW-Version 0.50 - 2013 08 20
0.56.03 - 20131120

2014 03 13

Dortmund 2014 Ausgabe 2014 04 06
SW-Version 0.61 2014 05 20

2014 10 10

20150122

Ausbaustufe 6 - 2015 07 05

2015 08 24

20151125

2016 03 11

SW-Version 0.70 - 2016 08 01

2016 08 18

2016 09 01

2020 01 20

Erweiterung auf MS - 2020 02 20
2020 07 01

SW-Version 83.13 - 2020 12 22

MXULF (ohne Display),

MXTAPV Test-und-Anschlussplatine
derzeit nicht im Angebot

BETRIEBSANLEITUNG 1

1. Leistungstibersicht MXULFA 2

o~ 2. Technische Daten 2

D eCOder 'Upda te' un d Sou n d'La de' Ger a te 3. Die Bedienelemente des MXULF / MXULFA 2
4. Selbst-Update des MXULF oder MXULFA 4

MXULF una MXULFA . 4
un d (Software-Ausbaustufe 6) 6. Decoder-Sound-Laden 5

7. Synchron-Update fiir Zubehérdecoder MX820, MX821 6

8. Fahrbetrieb mit MXULFA 7

und: 9. CV-Programmieren/-Auslesen SERV PROG / OP PROG 7
10. Ladecode Lesen / Programmieren 8

. . | 11. Die Decoder-Anschlussplatinen MXTAPS bzw. V 8
Test- und Anschluss-Platinen MXTAPS, MXTAPV et 8
Anhang: Konformitats- und Garantieerklarung 12




Seite 2 Decoder-Update-und-Sound-Lade-Geridte MXULF, MXULFA, Test- und Anschluss-Platinen MXTAPS, MXTAPV i[ I II I

1. Leistungslbersicht MXULFA

Aktuelle Leistungsiibersicht (Juli 2020):

- Software-Update vom USB-Stick fiir alle ZIMO Decoder und ZIMO Sound-Decoder
(der Generationen MX... und MS...),

- Soundprojekt-Laden vom USB-Stick fiir alle ZIMO Sound-Decoder,

- Auswahl (Durchscrollen) aus Soundprojekten am USB-Stick,

- Selbst-Update des MXULF, ebenfalls vom USB-Stick,

- MX-Decoder: automatische Programmierung von CVs, die fir die Durchfiihrung von Updates not-
wendig sind (Aufhebung von Update-Sperren in CV # 144 und Abschalten des Analogbetriebs) und
Ricksetzen dieser CVs auf die zuvor gesicherten Werte nach erfolgtem Update,

- Testbetrieb fir Decoder bzw. Fahrzeuge: Fahren und Funktionen-Schalten des Fahrzeugs am Update-
Gleis Uber die Bedienelemente des MXULFA (Scroll-Rad, Tasten und LEDs). Damit kénnen insbe-

sondere das zuvor durchgefiihrte Software-Update bzw. die Funktionsfahigkeit des zuvor geladenen
Soundprojekts Uberprift werden.

- SUSI-Sound-Laden: Uber den SUSI-Stecker des MXULF kénnen Sound-Projekte wesentlich schneller
als auf die ,normale Art* (iber die Schiene) geladen werden: das SUSI-Laden ist vor allem zum Laden
des Sounds in einen Decoder VOR dessen Einbau in ein Fahrzeug zu empfehlen, besonders wenn der
Decoder eine Schnittstelle besitzt (PluX, MTC, Next,, ..) und damit an eine Test- und Anschluss-Platine
gesteckt werden kann.
MX-Decoder mit 32 Mbit Sound-Flash: SUSI-Sound-Laden ca. 4 min fiur ein Speicher-flllendes Projekt
im Vergleich zu 30 min Uber die Schiene.
MS-Decoder mit 128 Mbit Sound-Flash: SUSI-Sound-Laden ca. 6 min flr ein Speicher-fullendes Projekt
im Vergleich zu etwa 150 min* Uber die Schiene (*Wert 06.2020).

- CV-Programmieren und -Auslesen im Service Mode, Ladecode einschreiben,

- CV-Programmieren, -Auslesen im Operational Mode, Riickmelden Uber RailCom

ACHTUNG: Eingeschrankte Zuverldssigkeit des Operational Mode wegen Stérungen des
MXULF RailCom-Detektors in manchen Situationen.
Verbesserung durch Software-MaBnahmen geplant.

- Synchron-Update (paralleles Laden der Software) fiir die Zubehérdecoder MX820, MX821,

- Betrieb des MXULF uber das USB-Device-Interface (alternativ zur Verwendung des USB-Sticks).
Software-Update, Sound-Laden und Konfigurieren und Testen von Decodern vom Computer tber
Programme wie ZCS, PFuSch & TrainProgrammer er6ffnen umfassende und komfortable Moglich-
keiten zur Optimierung der ZIMO Decoder, auch, und besonders, fiir groRere Fahrzeugbestande.

2. Technische Daten

Versorgungsspannung am Eingang ,Power” .. 12 - 20 V DC (Netzgerat oder Schienenstrom aus Digitalzentrale)
oder 10 - 16 V AC (Falls damit Probleme: DC verwenden!)

zum Software Update und Sound-Laden von GroRbahn-Decodern ........ ........... min. 16 V DC!
Maximale Stromabgabe am Ausgang ,Schiene” (stabilisiert auf 12 V) ..o, 2A
Abmessungen L X B X H ..o 125 x 65 x 12 mm

3. Die Bedienelemente des MXULF / MXULFA

MXULF und MXULFA besitzen die gleichen LEDs zur Anzeige der Zustande und Ablaufe; der MXULFA
hat zusatzlich ein 2 x 16 Zeichen - Display.

Fir den reinen Update- und Sound-Lade-Betrieb sind die LEDs des MXULF ausreichend; hingegen fur
den Fahrbetrieb samt Schalten der Funktionen, CV-Programmieren, usw. ist die Ausfiihrung mit Display,
also MXULFA, unbedingt zu empfehlen.

Zusammenfassende Darstellung der Grundfunktionen und LED - Anzeigen:

Versorgung anzeigen, nach AnschlieBen einer Spannung am Eingang ,,Power*
(in Erstauslieferung und bis Ausbaustufe 3 sind nicht alle Anzeigevarianten vollstandig implementiert)

LED (Power) griin: Spannung ok, Strom nicht zu hoch
rot: Uberstrom, abgeschaltet

Decoder am Updategleis (Ausgang ,,Schiene“) und Ladevorgang anzeigen
(in Erstauslieferung und bis Ausbaustufe 3 sind nicht alle Anzeigevarianten vollstandig implementiert)

LED (Schiene) gelb: Decoder gefunden und erkannt (d.h. Typ ausgelesen)
grun blinkend (im Gleichtakt mit LED 1 oder 2): Update oder Sound-Laden lauft
grin: Update oder Sound-Laden fertig
rot blinkend (1:1) im Gleichtakt mit LED 1 oder 2: Update oder Sound Laden fehlgeschlagen

USB-Stick Inhalt und Ladevorgang anzeigen

LED 1 gelb: USB-Stick erkannt, lesbar, Decoder-SW-Sammelfile vorhanden; nach Driicken Taste 1:
grun blinkend: Softwareupdate des Decoders lauft
grun: Update erfolgreich beendet

rot blinkend: Update fehlgeschlagen

LED 2 gelb: USB-Stick erkannt, lesbar, Decoder-Soundprojekt vorhanden;
griin blinkend: Sound wird in den Decoder geladen
griin: Sound-Laden erfolgreich beendet
rot blinkend: Sound-Laden fehlgeschlagen

LED 3 grlin-gelb-rot-blinkend (1:1:1): am USB-Stick ist Software zum Selbst-Update von MXULF vorhanden;
nach Drlicken Taste 3:
griin: Selbst-Update des MXULF abgeschlossen >> Hinweise zum Selbst-Update siehe nachste Seite!
Lang-Driicken R-Taste (3 sek.): Eintritt in das Meni (am MXULFA sichtbar; am MXULF ohne Kontrolle).
Im Menii werden die Betriebsarten abseits von Update und Sound-Ladebetrieb ausgewahlt: MS SW PowCyc-
le, UPDATE & SOUND, FAHR, OP PROG, OP PROG ID+LD, SERV PROG, SERV PR ID+LD, SYNC-
UPDATE, SUSI SOUND Load, MXULF STATUS, SERV PROG CV8=8, RESET.
Nach Menu-Auswahl (Scrollen zu FAHR) und Start (R-Taste driicken)
Betriebszustand FAHR:
LEDs Vorwarts, Riuckwarts

nach Driicken Taste 2:

rot: Fahrtrichtung im Stillstand  griin: Fahrtrichtung in Fahrt (Fahrstufe > 0)

rot blinkend (beide LEDs): STOPP (nach Driicken der R-Taste in Fahrt)
Kurz-Driicken R-Taste in Fahrt: STOPP

Lang-Dricken R-Taste

LEDs 1, 2,3 Anzeige der Funktionszustande FO, F1, F2 (oder der Gruppen F3 .. F5, F6 .. F8, usw.)
Kurz-Driicken Tasten 1,2,3  Funktionen Schalten Lang-Driicken Gruppen umschalten

im Stillstand: Richtungswechsel
Verlassen des Zustandes FAHR!
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USB-host Stecker
(fiir USB-Stick)

SUSI-Stecker
(far schnelles Sound-Laden)

USB-client Interface (zum Computer):
Automatischer Wechsel auf
Computerbetrieb

— Taste 1 - Starten des Decoder-Updates
Taste 2 - Starten des Sound-Ladens
Taste 3 - Starten des Selbst-Update

LED 1 - gelb: Decoder-Update-Sammelfile

am USB-Stick

griin blinkend: Update lauft
e\l

griin: Update abgeschlossen
rot blinkend: USB-Stick nicht lesbar,
oder Fehler beim Update
LED 2 - gelb: Sound-Projekt am USB-Stick
grun blinkend: Sound-Laden lduft
griin: Sound-Laden abgeschlossen

rot blinkend: USB-Stick nicht lesbar,
oder Fehler beim Laden
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Scroll-Rad - Scrollen im Mend,
Numerische Werte einstellen,
Fahrbetrieb: Geschwindigkeit.

Starten des Fahrbetriebs durch R-Taste Lang-Driicken
Richtung-Umschalten durch R-Taste Kurz-Driicken
Schnell-Stopp (Emergency) durch R-Taste Driicken-wdhrend-Fahrt
Richtungs-LEDs - rot: Stillstand (Fahrstufe 0)

griin: Fahrt (Fahrstufe > 0)
LED (Schiene) - griin oder rot blinkend: Riickmeldung fehlt (obwohl erwartet)

Versorgung gelb: Decoder am Schienenausgang gefunden beide LED's rot blinkend: Kurzschluss, Spannung AUS
(10- 20V = oder ~) grun: Decoder-Update oder Sound-Laden

erfolgreich abgeschlossen
rot blinkend: Fehler beim Update oder Laden

LED 3 - griin-gelb-rot blinkend:
Software zum Selbst-Update MXULF
am USB-Stick

Funktionen-Schalten FO, F1, F2 durch Tasten 1, 2, 3 Kurz-Driicken
und Anzeigen des Funktionszustandes durch LEDs 1, 2, 3
Umschalten auf ,,zweite Zeile” durch Taste 2 Lang-Driicken
Ein/Aus-Schalten F3, F4, F5 durch Tasten 1, 2, 3 Kurz-Driicken
Umschalten auf ,dritte Zeile” durch Taste 3 Lang-Driicken
Ein/Aus-Schalten F6, F7, F8 durch Tasten 1, 2, 3 Kurz-Driicken

LED (Versorgung) -
griin: OK Schiene: Update-, Lade- bzw. Fahr-Gleis

rotziiBerstrom (Schienenausgang zu Decoder oder Fahrzeug)
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4. Selbst-Update des MXULF oder MXULFA

Die neue Software fir MXULF in Form eines .zip-Files wird von der ZIMO Website www.zimo.at unter
,2Update & Sound* - ,Update - Decoder-Update-Gerat MXULF* heruntergeladen. Dieses .zip-file muss
entpackt werden (per Doppelklick im Windows Explorer) oder es wird gleich vom Browser entpackt. Dar-
aus ergibt sich das eigentliche Update-File (bzw. die beiden Files MXULF.ulf und MXULF .bin; friher nur
ein File MXULF.bin).

Die Update-Files (.ulf und .bin) werden im Hauptverzeichnis (Root) eines USB-Sticks gespeichert. Man
kann den von ZIMO mitgelieferten USB-Stick verwenden, aber auch (fast) jeden anderen. Es durfen
sich keine anderen Files mit den Endungen .ulf und .bin auer den aktuellen Update-Files im Root-
Bereich befinden (Soundprojekte und Decoder-Update-Files sind aber kein Problem)!

Der eigentliche Selbst-Update-Vorgang:
» Vorbereitung: Abtrennen aller Anschlisse vom MXULF (Power, Schiene, USB, SUSI, USB-Stick,...)
e Anschliel3en der Versorgung, also 12 - 20 V DC (Netzgerat oder Schienenstrom einer Digitalzentrale)

o Einstecken des vorbereiteten USB-Sticks. Werden die Update-Files .ulf und .bin am USB-Stick gefun-
den: LED 3 blinkt rot-griin-gelb Display am MXULFA

o Starten des Selbst-Updates mit Taste 3 (lang driicken) Booting
WAIT ...
Das Laden des Updates dauert einige sec CRC OK

LED 3 leuchtet griin: Update ist abgeschlossen
¢ Quittieren mit Taste 3 bewirkt Neustart des MXULF (Alternativ: Power-off und Neustart durch Power-on).

»NOT-UPDATE“ bei beschadigter Software im MXULF: zuerst USB-Stick anstecken, dann Strom, Update
startet sofort (wenn der Boot-Loader des MXULF festgestellt hat, dass die Software beschadigt ist).

Auch ein Formatieren des USB-Sticks kann helfen. Wenn mdglich keine weiteren Dateien im Root des
USB-Sticks belassen.

HINWEIS: der Begriff ,MXULF“ wird oft als Sammelbegriff fur beide Produkt-Ausfihrungen,

also MXULF und MXULFA verwendet.

Wegen der laufenden Weiterentwicklung der MXULF-Software gibt es leichte Unterschiede
zwischen Betriebsanleitung und tatsachlichem Verhalten des MXULF; insbesondere werden bei den
Display-Bildern manchmal Vorgriffe auf geplante Software-Versionen genommen.

5. Decoder-Software-Update

Mittels USB-Stick

Die Lok mit eingebautem Decoder steht auf dem ,Update-Gleis®, das an das MXULF (Ausgang ,Schie-
ne“) angeschlossen wird, oder der Decoder selbst wird Gber seine Schieneneingange - roter und
schwarzer Draht - angeschlossen.

HINWEIS: im Rahmen des Update- oder Sound-Lade-Vorganges hebt das MXULF die Update-
Sperre des Decoders automatisch auf (durch Programmierung der CV # 144 = 0) und der Analogbe-
trieb wird ausgeschaltet (CV # 29, Bit 2 = 0). Nach dem Update- oder Ladevorgang versucht das
MXULF, die CVs wieder auf die urspriinglichen Werte zu setzen.

Falls diese automatischen CV-Programmierungen durch das MXULF aus irgendeinem Grund nicht ge-
lingen sollten (entsprechender Hinweis oder Verdacht am Display, z.B. Decoder ohne Verbraucher,
und daher keine Programmier-Quittung), kdnnen ersatzweise bereits vor dem Update-Vorgang auf je-
dem Digitalsystem die Programmierungen CV #144 = 0 und CV #29, Bit 2 = 0 vorgenommen werden.

Der Update-Vorgang (Ausgangslage fir Beschreibung: Anschliisse vom MXULF abgetrennt):

* Versorgung (,,Power“) wird angeschlossen: Spannung ausreichend - LED (Power) griin.

Display am MXULFA
MXULF SW 0.22
10,4 Vout

Anzeige der im MXULF geladenen Software-Version
(des MXULF selbst; dies hat nichts mit der Decoder-Software zu tun);

sowie der Versorgungs-Spannung (geplant) und der intern geregelten
Ausgangsspannung (wenn maglich, ca. 12 V). HINWEIS: diese
Messungen finden bei vollig unbelastetem Schienen-Ausgang statt.

HINWEIS: das MXULF kann NICHT feststellen, ob die Versorgungsspannung grof3 genug oder zu
grof} ist. Daher wird jede beliebige Versorgungsspannung innerhalb des MXULF auf 12 V herunter-
geregelt, damit der angeschlossene Decoder keinen Schaden nimmt (im Falle von erkannten Grof3-
bahn-Decodern auf 16 V. falls aenua Versorgunasspannuna vorhanden ist).

e USB-Stick wird angesteckt:
keine geeigneten Files am Stick (Root): LED 1, LED 2, und LED 3 bleiben dunkel,
(nur) Decoder-SW-Sammelfiles gefunden > LED 1 wird gelb, LED 2 bleibt dunkel
(nur) Decoder-Soundprojekte gefunden - LED 1 bleibt dunkel, LED 2 wird gelb,
sowohl Sammelfile als auch Soundprojekt gefunden - LEDs 1 und 2 werden gelb
Software zum Selbst-Update des MXULF gefunden - LED 3 griin-gelb-rot blinkend
Display am MXULFA
121022.ZSU
Harzkamel-13.ZPP

Es wird empfohlen, dass sich ein nur einziges Decoder-Update-Sammelfile am USB-Stick (d.h. in
dessen Root Directory) befindet, im Falle von Sound-Projekten sind mehrere durchaus Ublich.

Falls der USB-Stick bereits beim AnschlieRen der Versorgung vorhanden war, werden zuerst die
Spannungen angezeigt (oben), 5 sec spater wird automatisch auf die File-Anzeige gewechselt.

Anzeige der Namen des ersten SW-Decoder-Sammel-Files (.zsu) und des ersten
des ersten Sound-Projekts (.zpp), die am USB-Stick gefunden werden.

ACHTUNG: ab hier unterschiedlicher Bedienung fiir MX und MS Decoder !

e MX Decoder wird angeschlossen: sobald Decoder erkannt = LED (Schiene) wird gelb
Das MXULF erkennt nicht, ob wirklich ein Decoder vorhanden ist, es reagiert auf Stromverbrauch.
MX Decoder: es darf sich nur ein nur einziges Decoder-Update-Sammelfile am USB-Stick befinden.

Driicken Sie die Taste 1, um das Update zu starten. Die MXULFA-Anzeige zeigt den Fortschritt des Up-
dates sowie den Decodertyp an. LED 1 blinkt griin. Der Vorgang wird mit der Meldung "UPDATE OK CV
29 & 144 OK" abgeschlossen. LED 1 bleibt griin.

Um zum Startbildschirm zurGickzukehren, driicken Sie Taste 1. Nach einigen Sekunden ist der MXULF be-
reit fir eine neue Aktualisierung. Wenn dies nicht erwiinscht ist, ziehen Sie den USB-Stick ab.

Falls sich mehrere Update-Dateien auf dem USB-Stick befinden, wird nur die erste Datei in der Liste ange-
zeigt. Um eine der anderen Dateien auszuwahlen, rufen Sie das Meni MXULFA auf, indem Sie die R-
Taste (3 Sek.) driicken und mit dem Scrollrad "UPDATE & SOUND" wahlen. Die Liste der Update- und
Sounddateien erscheint. Wahlen Sie die entsprechende Datei mit dem Scrollrad aus und starten Sie die
Aktualisierung durch Driicken der R-Taste. Das folgende Verfahren wird oben beschrieben.
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e MS Decoder wird angeschlossen

- MS-Decoder mit Software ab 4.09:

Durch Driicken der Taste 1 auf dem MXULF wird das Software-Update mit dem Container-File
,MS_4.xx.zsu“ gestartet. Die MXULFA-Anzeige zeigt den Fortschritt des Updates und den Decoder-
typ an. Der Vorgang wird mit der Meldung "OK 1 (1) Bereit -> R" abgeschlossen. LED 1 bleibt gelb.
Der Meldungstext ,OK 1 (1) ...“ weist auf die Mdglichkeit das ,Multi-Update” mehrerer Decoder gleichzeitig hin.

Um zum Startbildschirm zuriickzukehren: R-Taste driicken. Nach einigen Sekunden ist das MXULF
bereit fur eine neue Aktualisierung. Ist dies nicht erwiinscht, muss der USB-Stick abgezogen werden.
Falls sich mehrere MS-Update-Dateien auf dem USB-Speicher befinden, wird nur die erste Datei in
der Liste angezeigt. Nach Driicken der Taste 1, zeigt das MXULF automatisch die Liste der Update-
Dateien auf dem USB-Stick an. Wahlen Sie die entsprechende Datei mit dem Scrollrad aus und star-
ten Sie die Aktualisierung mit der Taste 1. Das folgende Verfahren wird oben beschrieben.

Die Aktualisierung eines MS-Decoders ist auch tiber den Menupunkt "MS Software Update" mdglich.
- MS-Decoder mit Software bis (einschliellich) 4.08:

Ein Update von MS440- und MS450-Decoder mit einer Software kleiner oder gleich 4.08 kann nur mit
einer spezifischen Software fiir den jeweiligen Decodertyp durchgefiihrt werden. Diese Software hat
den Titel "MS440C_4.xx.zsu", "MS440D_4.xx.zsu" oder "MS450_4.xx.zsu", wobei xx die Unterversion
von Software 4 ist.

Die Aktualisierung erfolgt durch Durchlaufen des MXULFA-Menis (Taste-R 3 sec.driicken) und Aus-
wahl des Meniipunktes " MS SW PowCycle " (Scrollrad). Durch Driicken der Taste-R wird die Aktuali-
sierung gestartet. Die MXULFA-Anzeige zeigt den Fortschritt des Updates und den Decodertyp an.
Der Vorgang wird mit der Meldung "OK 1 (1) Bereit -> R" abgeschlossen. LED 1 bleibt gelb.

Um zum Startbildschirm zurlickzukehren: R-Taste driicken. Nach einigen Sekunden ist der MXULF
bereit fur eine neue Aktualisierung. Ist dies nicht erwiinscht, muss der USB-Stick abgezogen werden.

sobald Decoder erkannt > LED (Schiene) wird gelb

¢ Fremd- Decoder wird angeschlossen sobald Decoder erkannt = LED (Schiene) wird gelb
Anzeige Firmenname (ESU, ...) oder ,Hst xxx“ (laut CV # 8). Bei Fremdherstellern gibt es KEINE
SW-Unterversion, sondern nur die Version laut CV #7. Natirlich ist in solchen Fallen auch kein Soft-
wareupdate oder Sound-Laden mdglich.

Bei einer Anschlussreihenfolge am MXULF zuerst des Decoders und danach des USB-Sticks werden

zuerst die Daten des Decoders und danach der Inhalt des USB-Sticks angezeigt. Naturlich ist es mog-

lich, den Inhalt des USB-Sticks wieder anzuzeigen, nachdem die Daten des Decoders angezeigt wer-

den. Dafiir muss der USB-Stick abgezogen und wieder angesteckt werden.

¢ Bei Fehlischlag: ->LED (1 oder 2) blinkt rot.
Die MXULFA zeigt auf dem Bildschirm das Scheitern eines Software-Updates durch:

- "Decoder nicht gefunden": Die Verbindung zum Decoder konnte nicht hergestellt werden. Wenn der
Decoder an die MXULFA angeschlossen ist, lohnt sich ein zweiter Versuch. Es ist auch moglich, dass
der Decoder gesperrt ist: Wert 0 in CV #144 programmieren.

- Keine Antwort -> R": der MS-Decoder sendet keine Antwort an das MXULFA. MX-Update-Dateien
kénnen sich auf dem USB-Stick befinden.

Mittels ZSP (ZIMO Sound Programmer)

Ein automatisches Software-Update eines MX-Decoders ist mit der ZIMO ZSP (ZIMO Sound Program-
mer) Software auch online méglich. Die Bedienung der ZIMO ZSP-Software ist im ZSP-Handbuch be-
schrieben: http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP%20Bedienungsanleitung V3.3.pdf

Dieser Aktualisierungsprozess ist derzeit (06.2020) fir MS-Decoder nicht méglich.

6. Decoder-Sound-Laden

Sound-Laden liber die SUSI-Schnittstelle

ab MXULF-SW 0.64.01 und Decoder-SW 35.00

Das Sound-Laden ist bei MX-Decodern binnen 3 - 4 min, bei MS-Decodern binnen 5 — 6 min bei voller
Speichernutzung méglich. Betrifft Decoder mit PluX, Next18 oder MTC Schnittstellen sowie GroRbahn-
decoder.

In diesem Fall wird der GroRbahn-Decoder Uber seine eigene SUSI-Schnittstelle mit dem SUSI-Stecker
des MXULF mittels des roten SUSI-Kabels verbunden; ein ,kleiner Decoder” (PluX, Next18 oder MTC)
wird mit dessen Schnittstelle in die Buchse des MXTAPS/V gesteckt und mittels des roten SUSI-Kabels
mit dem MXULF- verbunden. Mehrere Decoder kénnen parallel-geschaltet werden.
Es ist KEINE weitere Versorgung des Decoders (bzw. der Decoder) notwendig, die Verbindung ,Schie-
ne“ ist nicht anzuschlieBen (siehe Beschreibung unten).

Bedrahtete Decoder: SUSI-Schnittstelle auf Lotpads, siehe Betriebsanleitung beziglich Anordnung.

Mittels USB-Stick
Das Sound-File (.zpp) befindet sich im Rootverzeichnis des USB-Sticks. Dieser wird in den USB-Port
des MXULF gesteckt:

Display am MXULFA
NO *.zsu File
Harzkamel-13.zpp

Wenn Decoder-Soundprojekt gefunden - LED 2 wird gelb

Anzeige des Namens des Soundprojekts, das am USB-Stick gefunden wird.
Falls mehrere der gleichen Art vorhanden, wird das jeweils neueste gezeigt.
Um Uber SUSI herunterzuladen, wird das MXULFA-MenU aufgerufen, indem die R-Taste 3 Sekunden
lang gedrickt wird. Mit dem Scrollrad wird " SUSI SOUND Load " ausgewahlt und mit Driicken der R-
Taste das Laden gestartet.

HINWEIS: Bei alteren SW-Versionen des MXULF muss die Stromversorgung und der USB-Stick vor
dem Decoder am MXULF angeschlossen werden.

Der MXULFA-Bildschirm zeigt den Fortschritt des Downloads und seinen Abschluss mit "SUSI 100%"
an. LED 2 bleibt griin.

Um zum Startbildschirm zurlickzukehren: R-Taste driicken. Nach einigen Sekunden ist der MXULF
bereit fur einen neuen Ladevorgang. Ist dies nicht erwtinscht, muss der USB-Stick abgezogen wer-
den.

Falls sich auf dem USB-Stick mehrere Soundprojekte befinden, kdnnen diese mit dem Scrollrad und
der R-Taste ausgewahlt werden. Dateien anderer Typen stéren nicht. Wenn sich keine Sounddateien
am USB-Stick befinden, zeigt die MXULFA-Anzeige "No file Repeat -> R".

Kommt es zu einem Fehlschlag, wird dies durch "Neustart-Fehler -> R" angezeigt. Durch Driicken der
R-Taste auf dem MXULFA wird in das Menu zurlickgekehrt, von dem aus ein Neustart oder eine
Wiederholung méglich ist. Es kann ratsam sein, den MXULFA von der Stromversorgung zu trennen,
bevor ein Download oder eine andere Operation durchgefiihrt wird.

Es kann nutzlich sein, die MXULFA vor dem Herunterladen von der Stromversorgung zu trennen.
Mittels ZSP (ZIMO Sound Programmer)

Es ist auch méglich, ein Soundprojekt von der ZIMO ZSP-Software mit einem USB-Kabel zwischen dem
PC / Laptop und dem MXULFA herunterzuladen.


http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP%20Bedienungsanleitung_V3.3.pdf
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Das MXULFA wird mit einem USB-Kabel an den Computer angeschlossen, auf dem die ZIMO ZSP (o-
der ZPP KONFIG) Software lauft. Die Stromversorgung fur den MXULFA ist immer erforderlich, ein
USB-Speicherstick darf in diesem Fall nicht angeschlossen werden. Die Bedienung der ZIMO ZSP-
Software ist im ZSP-Handbuch beschrieben:
http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP%20Bedienungsanleitung V3.3.pdf

HINWEIS: beim Laden eines Tonprojekts Gber "SUSI" auf einen MS-Decoder blinken die LEDs LV
und LR des MXTAPS/V.

Sound-Laden iiber ,,Schiene*

Das Herunterladen eines Soundprojekts tUber eine SUSI-Verbindung ist aufgrund fehlender Schnittstelle
manchmal nicht moglich. Sechs- oder acht-polige (NEM 651, 652) Decoder Anschliisse verfigen nicht
Uber SUSI-Kontakte, so dass ein Soundprojekt-Download tber die "Schiene"-Drahte/Stifte (rote und
schwarze Drahte) erfolgen muss.

Der Decoder wird an das MXTAPS/V angeschlossen, das lber das "Schiene"-Kabel mit dem MXULF ver-

bunden ist. Es kann nur ein Decoder angeschlossen werden. Ein Gro3bahndecoder ist direkt an die An-
schlisse des MXTAPV angeschlossen.

Mittels USB-Stick

Nach der Vorbereitung des MXULFA (Stromversorgung und Verbindung mit dem MXTAPS /V) und dem
Anschluss des Decoders, muss der USB-Stick mit der darauf befindlichen Soundprojekt-Datei (.zpp) ein-
gesteckt werden. Wenn diese gefunden wird, leuchtet LED 2 gelb und der Name der .zpp-Datei wird an-
gezeigt

Das Soundprojekt wird nach Driicken der T2-Taste automatisch geladen.

Der MXULFA-Bildschirm zeigt den Fortschritt des Hochladens des Soundprojekts und seinen Abschluss
mit "Fertig: 100% Reset -> R". LED 2 bleibt gelb.

Um zum Startbildschirm zuriickzukehren: R-Taste driicken. Nach einigen Sekunden ist der MXULF bereit
fur einen neuen Ladevorgang. Ist dies nicht erwiinscht, muss der USB-Stick abgezogen werden.
Befinden sich mehrere Soundprojekte auf dem USB-Stick, kdnnen diese mit dem Scrollrad und der R-
Taste ausgewahlt werden. Falls keine Sounddateien auf dem USB-Stick vorhanden sind, erscheint auf
dem MXULFA-Bildschirm: " No *.zpp File Restart -> R".

In diesem Stadium ist es mdéglich, je nach Art des Decoders (MX oder MS) und der Anzahl der .zpp-
Sounddateien auf dem USB-Stick auf unterschiedliche Weise vorzugehen:

Bei mehreren .zpp-Sounddateien auf dem USB-Stick: lange Driicken (3 Sec.) der R-Taste um in das
MXULFA-Men( zu gelangen, dort wird ein Menlpunkt mit dem Scrollrad ausgewahlt:

- "MS Load Sound": Herunterladen eines der Soundprojekte auf einen MS-Decoder.
- "UPDATE & SOUND": Herunterladen eines der Soundprojekte auf einen MX-Decoder

Der Vorgang ist identisch mit dem oben beschriebenen Download, der Abschluss wird durch "100%" an-
gezeigt. Um zum Startbildschirm zurlickzukehren: R-Taste driicken. Nach einigen Sekunden ist der
MXULF bereit fiir einen neuen Ladevorgang. Ist dies nicht erwlinscht, muss der USB-Stick abgezogen
werden.

7. Synchron-Update fiir Zubehordecoder MX820, MX821

ab SW-Version 0.50

Diese Methode beseitigt ein Problem, das besonders bei GroRbahn-Anlagen bekannt ist: in Weichen-
Gehausen (z.B. LGB) eingebaute Decoder miissen zwecks Durchflihrung eines Softwareupdates aus-
gebaut und jeweils einzeln an ein Decoder-Update-Gerat angeschlossen werden.

Mit dem Synchron-Update kénnen die Zubehoérdecoder in der Anlage verbleiben, das Decoder-Update-
Gerat MXULF(A) wird anstelle der Digitalzentrale angeschlossen und sendet allen Zubehérdecodern
gemeinsam die neue Software. Jeder einzelne Zubehdrdecoder hat dabei die Méglichkeit, durch negati-
ve Quittierung Wiederholungen anzufordern, bis alle Decoder das neue Update geladen haben. Die
Fahrzeuge kdnnen bei diesem Vorgang normalerweise auf der Schiene verbleiben.

ACHTUNG: das MXULF(A) bzw. die angeschlossene Versorgung hat eine begrenzte Leistungs-
fahigkeit. Der Strombedarf der angeschlossenen Verbraucher (einschlieBlich der Fahrzeuge,
die zufallig auf der Anlage stehen) sowie der Inrush-current beim Einschalten konnen dazu
fiihren, dass es zu einer Kurzschluss-Abschaltung kommt!

< Menii nach Lang-Driicken der R-Taste
UPDATE & SOUND (am Display sind nur 2 Zeilen sichtbar,
FAHR andere Zeilen durch Scrollen erreichbar).
» SYNC UPDATE Menupunkt SYNC UPDATE durch Scrollen auswahlen,

OP PROG Starten durch Kurz-Driicken R-Taste

OP PROG ID+LD
SERV PROG
SERV PR ID+LD

Zunachst werden die auf der Anlage vorhandenen Zubehdrdecoder (welche fiir das Synchron-Update
geeignet sind) gesucht und deren Anzahl, gegliedert nach Decoder-Familie, angezeigt.

HINWEIS: der Such-Prozess kann ca. 2 sec pro Decoder in Anspruch nehmen.

Diese Liste der Decoder-Familien wird wahrend der gesamten Update-Prozedur beibehalten; in jeder
einzelnen Zeile werden die aktuellen Vorgange fur die betreffende Familie angezeigt.

Erste Decoder-Familie wird gesucht, gefundene Anzahl lauft mit > MX820 SEARCH 3

Suche abgeschlossen; Markierung zum Zeichen, dass Suche fertig > B MX820 FOUND 7

m MX820 FOUND 7
MX821 SEARCH 2

B MX820 FOUND 7
m MX821 FOUND 5

Es wird automatisch die nachste Decoder-Familie (MX821) gesucht >

Suche abgeschlossen >

D.h. alle Zeilen mit abgeschlossener Suche haben Markierung.

Starten des Updates: Kurz-Driicken R-Taste > Start Softwareupdate fiir alle Familien
oder nach Timeout 10 sec > (ebenfalls) Start Softwareupdate fur alle Familien

oder Scrollen zu einer Zeile und Kurz-Driicken R-Taste
-> Start Softwareupdate fiir diese ausgewahlte Decoder-Familie
(alle anderen Markierungen werden geldscht)

m MX820 SY-UP 68%
m MX821 FOUND 5

MX820 OK 6( 7)
m MX821 FOUND 7

Update-Fortschritt wird angezeigt >
(Markierung blinkt wahrend Update, % laufen hoch)

Update-Erfolg (Anzahl, in Klammer Anzahl FOUND) wird angezeigt ->
(Markierung fallt fir die betreffende Zeile weg)

Lang-Driicken R-Taste: Beenden des Synchron-Update, zuriick ins Mend.



http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP%20Bedienungsanleitung_V3.3.pdf
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9. CV-Programmieren/-Auslesen serv PROG /0P PROG

Das MXULFA ist nicht nur ein Modul zur Aktualisierung von ZIMO-Decodern, sondern auch ein Modul
zum Lesen und Programmieren von CVs. Der MXULFA bietet zwei verschiedene Methoden der Kom-

8. Fahrbetrieb mit MXULFA

Das MXULFA ist auch eine kleine Zentrale mit max. 2 A. Dadurch kénnen nach dem Soundladen oder
CV-Programmieren Testfahrten absolviert werden. Fur den Fahrbetrieb ist das MXULFA (Ausfuhrung mit

Display). munikation mit dem Decoder:
- SERVice-Gleis PROGrammieren: der an "Schiene" angeschlossene Decoder antwortet mit Motorimp-
. : . Isen auf die Anfragen des MXULFA. Diese Methode ist langsam, aber in einigen Fallen wirksam.
Vorgang Anzeige am Display (Beispiele) wsen autd - ' S S UL w
- OPerationnelles PROGrammieren: mehrere Decoder kdnnen an "Schiene" angeschlossen werden,
aber nur der durch seine Adresse ausgewahlte Decoder wird auf die MXULFA-Anfragen antworten. Die-
... nach dem Power-on des MXULF > MXULF, SW 0.22 se Methode wird auch als PoM (Programming on the Main) bezeichnet.
Anzeige der Schi bgeriegelt bei ca. 12 V 11.6 Vout
nzeige der Schienenspannung (abgeriegelt bei ca ) - Um in einen der Programmiermodi zu gelangen, wird durch langes Driicken der R-Taste (3 sec.) in das
Menii nach Lang-Driicken der R-Taste (3 sec.) MXULFA Menu gewechselt, dort "SERV PROG" oder "OP PROG" mit dem Scrollrad anfahren und die
. ) R-Taste driicken, um in den jeweiligen Programmier-Modus zu wechseln.
Menupunkt FAHR entweder schon voreingestellt oder Scrollen zu FAHR,
Auswahlen durch Driicken der R-Taste » FAHR SERV PROG
SERV PROG Nach Auswahl durch R-Taste: Warten auf Eingabe der CV-Nummer
CcVv
Nach Auswahl durch R-Taste Vorbereitung des Fahrbetriebs > FAHR  CVs lesen SERV PROG CV-Nummer mit Scroll-Rad einstellen, R-Taste
Adresse und wichtige CVs (# 1,29,17,18,7,8, ...) werden ausgelesen CV 18 = 184 CV 122 =
Der Sound und das Licht werden automatisch durch Erkennen der CV-Werte eingeschaltet. SERV PROG CV-Wert mit Scroll-Rad einstellen, R-Taste, Bestatigung durch Motorstrom-
Adresse, Typ (z.B. MX645), SW-Version werden angezeigt > FAHR  Adr 3217 CV 122 =136 ACK Rickmeldung per Quittung ,ACK*
MX645 SW 32.00 SERV PROG CV-Wert mit Scroll-Rad einstellen, aber Programmieren
oder (Nicht-ZIMO) Name des Herstellers oder CV # 8 Wert > FAHR  Adr 3217 CV 122 =136 NACK fehlgeschlagen, daher ,NACK*
(bei Fremdherstellem nur CV # 7 als Version) Hst sox SW 32 SERV PROG oder nochmals R-Taste zum Auslesen, Wert wird angezeigt mit ,READ*
CV122= 0READ
oder (wenn Auslesen nicht funktioniert) FAHR  CV lesen o .
i 8ali oder nochmals R-Taste zum Auslesen, aber funktioniert nicl
nicht méglich SERV PROG d hmals R-Tast Ausl ber funkt rt nicht
Cv 122 = N-RD Quittung ,N-RD" (= ,No Read®).
Fahrregler (Sroll-Rad) betatigen oder Richtungstaste > Vor 57  Adr 3217

FO,F1,F2 = 1,1,0
Standig angezeigt werden: Fahrtrichtung (Vor, Ru), Fahrstufe,
aktuelles Funktions-Trio FO,F1,F2; diese Funktionen werden mit den Tasten 1,2,3 geschaltet
(Taste 2 bzw. 3 LANG dricken: Umschaltung auf F3,F4,F5 bzw. F6,F7,F8)

Richtungstaste wahrend der Fahrt (= Schnellstopp) > STOPP
F6,F7,F8 = 0,01
Richtungstaste wahrend Stillstand (= Richtungswechsel) > Ri 0 Adr 3217
FO,F1,F2 = 1,1,0
Taste 1, 2 oder 3 LANG drlicken: Funktions-Trio umschalten > Ru 0 Adr 3217

auf jeweils FO,F1,F2 bzw. F3,F4,F5 bzw. F6,F7,F8 z.B.: Taste 2 F3,F4,F5 = 0,0,0

Lang-Dricken R-Taste: Beenden des Fahrbetriebs, zurlck ins Mend.

CV 122 =136 ACK
Ccv

CV 122 =136 ACK
CV123 =

OP PROG

OP PROG
Adresse = 0

OP PROG
CV 122=136 ACK

Weitere CVs Programmieren oder Auslesen
die ,alte* Zeile wandert dabei hinauf

Lang-Driicken der R-Taste: zuriick ins Men.

Nach Auswahl durch R-Taste: Warten auf Eingabe der Adresse (mit Scroll-
Rad). Es kénnen mehrere Decoder am (Programmier)Gleis /Ausgang
,Schiene stehen / angeschlossen sein, nur jener, dessen Adresse eingege-
ben wurde, wird angesprochen.

Der weitere Vorgang wie in SERV PROG, aber schneller, mit den
gleichen Quittungen (ACK, NACK, READ, N-RD), und auRerdem
LSENT* (d.h. CV-Programmierung erledigt, aber nicht bestatigt).
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10. Ladecode Lesen / Programmieren

Der Lade-Code flir Sound-Projekte ist eine ZIMO-Spezialitat, die ihren Ursprung in der Vielzahl der
"Sound-Provider" hat. Diese produzieren Soundprojekte fir ZIMO-Sounddecoder. Um diese Projekte auf
einen Decoder herunterladen zu kdnnen, muss ein "Ladecode" erworben werden. Dieser hangt nicht nur
vom Autor des Soundprojekts ab, sondern auch von der Identifikationsnummer des Decoders.

Es handelt sich dabei um einen einfachen Prozess::

- Auslesen der ID-Nummer des Decoders: CV-Werte #250, 251, 252 und 253.

- Erwerben eines Ladecodes (ZIMO-Website, Einzelhandler, Autor des Soundprojekts): 4 dreistellige
Nummern.

- Programmieren dieser Werte in die CVs #260, 261, 262 und 263.

- Laden des Soundprojekt in den Decoder (siehe Kapitel 6).

Um die notwendigen Werte zu lesen und zu schreiben, bietet das MXULFA die beiden bereits aus Kapi-
tel 9 "CVs lesen und programmieren" bekannten Méglichkeiten: "PR SERV ID+LD" oder "PROG OP
ID+LD".

Der Eintritt in einen der Programmiermodi erfolgt Gber das Meni MXULFA: langes Driicken der R-Taste
(3 sec.) und Wahlen von "SERV PR ID+LD" oder "OP PR ID+LD" mit dem Scrollrad.

SERV PR ID+LD

SERV PROG ID =
221, 56,242,102

Nach Auswahl durch R-Taste wird die ID ausgelesen und angezeigt
(CVs 250-253)

SERV PROG ID =
NO-READ

SERV PROG LC =

oder: Nach Auswahl durch R-Taste wird die ID ausgelesen, funktioniert nicht

Nochmals R-Taste driicken um Ladecode eingeben zu kénnen
(CVs 250-253)

SERV PROG LC = Werte einstellen, jeweils durch R-Taste weiterspringen / beenden

196, 67, 23, (CVs 260-263)
196, 67, 23,244 oder: anstelle eingeben nochmals R-Taste zum Auslesen Ladecode

LC READ
196, 67, 23,244 nach letztem Wert, R-Taste driicken

LC ACK ACK = ACKnowledgement, Ladecode gliltig und vom Decoder GUbernommen

196, 67, 23,244 oder: nach letztem Wert und R-Taste, funktioniert nicht

LC NACK NACK = Not ACKnowledged;

meistens: Ladecode ist unglltig bzw. passt nicht zur Seriennummer
Lang-Driicken der R-Taste: zurlick ins Mend.
OP PR ID+LD

OP PROG Nach Auswahl durch R-Taste wird die Adresse eingegeben, durch Driicken
Eingabe Adr: der R-Taste wird anschl. die ID automatisch gelesen.

Das Verfahren ist sonst identisch (aber schneller) mit dem des Modus "SERV PR ID+LD" (siehe vori-
ges Kapitel).

11. Die Decoder-Anschlussplatinen MXTAPS bzw. V

Die ZIMO Decoder-Test-und-Anschlussplatinen werden vorzugsweise zusammen mit MXULF und MXULFA
verwendet, sowie mit ZIMO Basisgeraten (vor allem MX10), aber auch mit alteren ZIMO Digitalsystemen und
auch mit Fremdsystemen.

Die grundlegenden Merkmale dieser Platinen sind:

- Trager der Gegenstecker fur alle Schnittstellen, die bei ZIMO Decodern verwendet werden, d.s. PluX12, -
16, -22, Next-18, 21MTC, NEM651, NEM652 (alle NMRA bzw. VHDM genormt), sowie die GroRbahn-
schnittstellen von MX696, MX697, MX699 (ZIMO proprietar).

Zwei Ausfilhrungen — MXTAPS nur fiir kleine Spuren, MXTAPV mit allen Schnittstellen (auch groR3e)

- Verbindung zu MXULF, ZIMO Basisgerat oder anderen Digitalzentralen Gber Doppelklemme ,SCHIENE®,
und gegebenenfalls (bei Bedarf, und wenn am Gegengeréat vorhanden) tiber ,SUSI“-Kabel.

- Zum Testen der Decoder sind auf der Platine vorhanden: Gleichstrom-Motor, Lautsprecher (1 Watt), diver-
se LEDs fir Funktionsausgange und Ventilatorausgange (Grof3bahnen), Servoanschlisse (Grof3bahnen),
Reiter zum Betrieb unterschiedlicher ZIMO Decodertypen sowie Drahtanschliisse zu externen Verbrau-
chern.

HINWEIS: Mit dem MXTAPS bzw. MXTAPV kénnen auch Decoder anderer Hersteller bearbeitet werden.
Zum Software-Update und Sound-Laden muss natlrlich das dazu passende Programmiergerat des be-
treffenden Herstellers verwendet werden.

Beim Testbetrieb kénnen ZIMO und Fremdprodukte auf beiden Seiten gemischt verwendet werden.

Das SUSI Sound-Laden ist nur mit ZIMO Decodern maéglich.

Verbindungen zwischen dem MXTAPV und dem MXULF: ein 2-poliges Kabel zur Verbindung der "Schiene"-
Stecker (Schiene; Stecker werden mitgeliefert) und ein 4-poliges "SUSI"-Kabel (mitgeliefert; SUSIKAB).
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Buchsen fir ZIMO Gro3bahn-Decader (MX696, Mx697, Mx699) < nur auf MXTAPV nicht MXTAPS
Kontroll-L EDs fiir Fu-Ausgénge Servo-Sieuerleitungen u.a. Decoder-Anschiisse (vor allem Grof3bahn-Decoder)

/

Jumper zum Umstecken zwiszhen -D / -C Versionen fiir FA3, 4
SUS/I Weiterleftuno (ZIMO MTC-Decoder)

Anschitisse externe Lautsprecher, Motor
‘ Kontrofl-LEDs fir SUSI vom MXULF

. »SUSI"-Buchsen zweifach
2/ vorhanden (paraflelge-

W schaltet): 1) vom MXULF
und 2) zur Weiterleitung
zur ndchsten Platine
(siehe links oben).

Jumper zum Umstecken
int/ext Lautsprecher bzw.
int/ext Motor, und Jumper
fiir ZIMO Decoder MX630,
MX618 MX68x (die Fu-
Ausgéange statt LS haben)

-\ Kontroll-LEDs, dem Mofor
parallelgeschaltet, zur An-

zeige der Richtung und Ab

schatzung Geschwindigkeit

Buchse SCHIENE, zur

— Versorgung der MXTAP
" vom Schienenausgang
der Digitalzenirale her
oder vom MXULF.

+5U/+Reg OO
| eNO+U OO
+10U~GND OO

susi ¢-D OO

Served 4 OO

Norm-Schnittstellen fir ,kleine* Decoder und Klemmen fir bedrahtete Decoder\_ Tasten fir Deccder-Eingange
Kontroll-L EDs Pluspol, Ventilator-Ausgénge, Energiespeicher-Anschluss Kontroll-LEDs SCHIENE Gesamit-EinfAus-Taster

Das MXTAPS (bzw. MXTAPV) wird Uber die Doppelklemme ,SCHIENE" an den Ausgang ,Schiene” des
MXULF, an einem Schienenausgang eines ZIMO Basisgerates oder auch einer anderen Digitalzentrale
angeschlossen. Es ist keine weitere Versorgung notwendig.

Bei Bedarf werden die ,SUSI“-Stecker von MXULF und MXTAP miteinander verbunden: Uber ,SUSI* ist
ein wesentlich schnelleres Sound-Laden moglich als Uber die ,Schiene”. Bei Decodern mit den Schnitt-
stellen ,PluX®, ,MTC*, ,Next“, sowie den ZIMO GroR3bahn-Decodern liegt ,SUSI* automatisch an der
,SUSI*-Schnittstelle des MXTAP an und kann leicht zum MXULF weitergeleitet werden,

ACHTUNG: es darf nur EINE Schnittstelle gleichzeitig genutzt werden. Es durfen also NICHT mehre-
re Decoder gleichzeitig an den diversen Steckverbindern des MXTAPS bzw. MXTAPYV stecken.
MX644 - Decoder kdnnen NICHT simultan geladen werden!

Simultanes Sound-Laden mehrerer MX645P22 Decoder Uber ,SUSI*: jeder Decoder muss an eine ei-
gene Decoder-Test-und-Anschlussplatine MXTAP angeschlossen werden. Die Anschlussplatinen
kénnen parallel-geschaltet werden.

HINWEIS:
Versorgung
Uber SUSI-
Kabel ist beim
SUSI-Sound-
Laden ausrei-
chend!

Typische Anwendungen:

MXTAPV mit Decoder MX644D (MTC-Schnittstelle), verbunden mit MXULFA:

Versorgung der Kombination lber Anschluss ,,Power“am MXULFA, 2-polige Leitung von ,Schiene*
(MXULFA) zu ,SCHIENE* (MXTAP); am MXULFA wurde gerade ein Decoder-Update gestartet (laut
Anzeige am Display), die Decoder-Software kommt vom USB-Stick.

D5151118.
Update:

SRABABEREAREE LR

MXTAPV (nicht MXTAPS!) mit aufgestecktem Gro3bahn-Sound-Decoder MX696, verbunden mit
MXULFA: am MXULFA wurde gerade Sound-Laden gestartet (laut Anzeige am Display), das Sound-
Projekt kommt vom USB-Stick.

1844, ZFP
Sound Flash:

MXTAPV mit Decoder MX645P22 (PluX22), verbunden mit MXULFA:

zusétzlich SUSI-Kabel zwischen MXULFA und MXTAPV, um schnelles Sound-Laden iiber SUSI
durchzufiihren, MXULFA wird in diesem Fall vom Computer gesteuert (meistens Software ZSP -
ZIMO Sound Programmer; USB-Kabel zum Computer; am Display Info iiber Kommunikation zwischen
PC und MXULF).
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Uber Bedienelemente und Display des MXULFA l&uft gerade Testbetrieb, d.h. Motoransteuerung, 12 Anwendun Y des MX ULF A mi t dem Com O Uter
Funktionsausgénge, Sound des Decoders ausprobiert.
Die USB (client) Schnittstelle des MXULF (MXULFA) kann mit zwei unterschiedlichen Protokollen (fiir
zwei unterschiedliche Aufgaben) eingesetzt werden:
1. zum Decoder-Software-Update und Sound-Laden vom Computer (Software ZSP, ZCS, ZIRC);
dies geschieht mit einem speziellen Protokoll, das bereits von MX31ZL verwendet wurde, und

2. zum Konfigurieren (also CV-Programmieren & Auslesen) sowie Fahren vom Computer
Uber das sognannte ,Binare Protokoll“, wie es bereits auf der RS232-Schnittstelle des ,alten” Basisge-
rates MX1“ (Generationen MX1 ,compact®, multiprotocol®, ...) verwendet wurde. Bereits getestet wur-
de dies mit ZCS, PfuSch und TrainProgrammer.

Treiber fiir MXULF und Software vom ,,MXULF USB-Stick“ installieren

Jeder MXULF-Packung liegt ein ,MXULF-USB-Stick® bei, welcher den Windows-Treiber fir MXULF

MXTAPV mit Decoder MX648R (8-polige NEM652-Schnittstelle, Lautsprecher nicht auf Schnittstelle, und einige Software-Programme zum Updaten und Konfigurieren von ZIMO Decodern enthalt.

daher Dréhte an Klemmen), verbunden mit MXULFA:
In diesem Fall wird der Testbetrieb vom Computer gesteuert (Bildschirmfahrpult in ZSP oder ZCS), da- HINWEIS: Auf der ZIMO Website oder auf den Websites der Software-Anbieter konnen sich neuere
her am Display nur Info tiber Kommunikation zwischen PC und MXULF sichtbar. Versionen der am USB-Stick mitgelieferten Programme befinden !

Die Installation des MXULF-Treibers ist normalerweise nicht notwendig, da das MXULF von Windows
wie jedes andere USB-Gerat erkannt wird.

=lmn=l Drive Toals ZIMO (D) - o IEl
Der USB-Stick wird an den Computer ange- " Home shore  View | Mansae ©
steckt und geoffnet (z.B. im Windows Explo- © - ri= ey o vlG] S 2
rer), die Inhaltsliste erscheint: E:i:j‘:m " B ferer e
Screenshot P § vidor B0 el e
Starten des "ZIMO Installer.exe" durch Dop- @ onerve o
pelklick Screenshot ¥ i i i S
& Desktoy &) Autorun
Installieren des MXULF-Treibers iber den ers- | Dacuments %mi{
ten Punkt des Fensters ,MXULF USB-Stick", e ’
also "Treiber installieren”. Das MXULF muss & Pictures
eine SW-Version ab 0.61.20 enthalten. e o
HINWEIS: bei altem Windows-Betriebssystem (XP - m?otmu]
ACHTUNG: Bei Grof3bahn-Sound-Decodern muss zum Sound-Laden die ,SUSI* Schnittstelle (,SU- oder lter): wenn sich der Installer nicht &ffnen Prsch ;
Sl|“-Stecker) am Decoder selbst benutzt werden; diese ist NICHT auf den Stiftleisten des Decoders lasst, muss zuvor ein .net Framework (,dot-net”) Biems EE
und daher auch NICHT auf den SUSI-Steckern des MXTAPV ! von Microsoft heruntergeladen und installiert
werden: http://www.microsoft.com/de- e .
Daher ist auch das gleichzeitige Laden mehrerer GroRRbahn-Sound-Decoder NICHT wie bei ,kleinen* at/download/details.aspx?id=1639 Das Fenster ,MXULF USB-Stick" enthalt neben

dem Punkt ,Treiber installieren” die Programme, die
auf dem USB Stick enthalten sind, u.a. P.F.u.Sch.,
und bei Bedarf installiert werden; aulerdem Be-
triebsanleitungen (.pdf-Files).

Decodern machbar (siehe vorherige Seite - mit mehreren MXTAPVs). Stattdessen kann eine eigene
Vorrichtung zur Parallelschaltung von GroRbahn-Decodern durch ,SUSI*-Kabel angefertigt werden. 2 Zimo Elektronik

= VMIXULF USB-Stick

L

< USB-Stick vom Oktober 2014.

Falls das MXULFA als ,MXULFA-PF* (ein-
schliel3lich der verbilligten P.F.u.Sch. - Lizenz)
erworben wurde, soll jetzt P.F.u.Sch. installiert
und gestartet werden. Dann wird unter Menu-
. punkt "Register-Informationen" der Code aus
.L"TI q dem Einlageblatt der Verpackung eingegeben.

Treiber und Software: Anleitungen:

Treiber installieren MXULF Betriebsanleitung
PFu.Sch. installieren PFu.Sch. Anleitung
5P installieren

ZCs installieren

ZIMO ELEKTRONIK
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Decoder-Update-und-Sound-Lade-Geréte MXULF, MXULFA Seite 11 ,ﬂ | || IL

Inbetriebnahme und Verbindung des MXULF mit dem Computer Windows-Software zur Anwendung von MXULF(A), eine Auswahl
MXULF(A) wird an die Versorgung angeschlossen, und dann am USB-client PC  <-> MXULF ] ZMO Soundprogrammer - Projet: R 265.zpr Lok: 87 265 - %
Interface Uber ein USB-Kabel mit dem Computer verbunden. Die Kommuni- Rx: . Zoiedt Dicid_S-dnp lpdr: M
5 5 . A q A x: 0 Tx: 0 Samples | CopcomwoledS. | Decoderconn5. |  Rendom/ResdS. | CvSelfngs | EstProgramm
kation mit Windows wird automatisch gestartet; am Display des MXULFA ‘ 3 : - ‘ -
R . . . - i Diesel - Diessl-Set [BR 265 ~ Steps |5 - S-Steps: DRI
wird dies gemeldet mit "PC <-->MXULF ’ Byte_zahler noch ”0 . PC(Z) <-> MXULF Folder: CWsersmayerDocuments'S oundproiekte\BR. 252\ "
Nachdem die Anwender-Software (siehe unten) Kontakt aufgenommen hat, Rx: 264 Tx 112 e
. . . . 140 185
werden die gesendeten und empfangenen Bytes mitgezahlt; gekennzeichnet PC(B) <-> MXULF
mit ,Z* = ZSP-Protokoll, von ZSP beniitzt oder ,B* = ,Binéres Protokoll* fir Rx: 492 Tx: 8512 5“”‘ " o e o
ZCS, P.F.u.Sch., TrainProgrammer und (zukunftige) andere Programme. Sm -~ Fm Fm
ZSP findet den richtigen Port (wo das MXULF von Windows S e e et =] b
bei der Installation des Treibers zugeordnet wurde) automa- Estelligoy . A
i Fil User Samples: -
tisch. = =] | e e
ZCS bietet unter ,?“ das Fenster ,Einstellungen®, wo ent- » [ N 013 - 710 Inierfoce COVD) F”M“‘””f"- S g?i‘m“g:;q”;me;wﬁiw
weder bereits vorgeschlagen, oder in der Drop-Down Liste zu - ) Sisousy s
. ; ; ; ZErEER [C:\Program Fies'\ZIMO\ZSP =] Bl v e
finden, der COM Port mit dem passenden Hinweis (,ZIMO In- o Mo Hom Ve g iy o
“ “ “ [T} : FE1-FS2 hpf amav urvenquietschen way
terface”, ,MX31ZL" oder ,MXULF*) ausgewahlt wird. i FSLES ot Lifpope way
- B3zt TR E e
1 FS2-F51 hpf away
: ® FS2-F51 hpf way
5 Optionen = ! ok | _ e | o
Digitalsystem / Interface: " ZmoMx1 (" LenzLI100V2 | Eg CE? ol
" Intelibox ¢ LenzLI100 V3 2 :E; avay
®TEE ?tmt::zgs <« P.F.u.Sch. hat unter ,Parameter den Punkt ,Optio- E%:%:EE;E%“ e o 22848 1535
enz £ m m - Turho hpf & n.way
e s nen®, wo unter anderem der COM Port ausgewahlt PS4 Tubo ol suav z bl B e
imo MKULF € Lenz Dec. Prog. ; ' CO ! B
€ Zimo MX1 (€V13=1, ab V2.5) wird. Dazu ist es oft zweckmaRig den Windows Gera-
9 e R te Manager einzusetzen, wo das installierte MXULF A ZSP (Erstellung von Sound-Projekten, Decoder-Update, Sound-Laden):
Ser. Schittsiefle gongE  C unter ,ZIMO Interface®, ,MX31ZL" oder ,MXULF* ge- im obigen Bild die Aufzeichnungen beim Software-Update eines Sound-Decoders MX645;
Ceows O funden werden kann; siehe unten. MXULF wird als MX31ZL erkannt (weil sich MXULF gleichartig verhalt).
o (o
o (o
P B sec. bautate: [N = ZCS (,ZIMO CV Setting“, von Matthias Manhart, http://www.beathis.ch/zcs/index.html):
R e p— Komfortables Tool zur Decoder-Konfiguration mit einer Reihe von Einstellfenstern,
insbesondere zur Modifikation von Sound-Projekten und auch zum Anpassen in Echtzeit,
Windows Gerite (Device) Manager zum Finden des installierten MXULF: d.h. dass die Parameter direkt im Fahrbetrieb modifiziert und sofort wirksam werden. ¥
i - = [ avo v seng: o5 v I =
= LETEE Manager Datei ZSP Speedometer Decoder MX10 7
File Action View Help Sound Korfiguraton aligemein | Sound Kenfiguraion Lokspezfisch |
G EIL R = ..
4 |25 WIN-1SIVOIL3B0A ol b ket ;
» 4 Audio inputs and outputs | A%,,, L e S =
Lo . . . . . . . | Besch Gerauschdauer in L
1 Comauie Falls es nicht méglich ist, von einem der Programme direkt eine =Lt E o bt e Lok t
= . " o AR
, B, Display adapters Verbindung zu MXULF aufzubauen, muss der Gerate Manager - E e i anm L
DVD/CD-ROM drives (Device Manager) gestartet werden. 750 4romsencuietschen Mindesatrzet n 1/10 Sekc. - f e
§ "a Human Interface Devices H f d t . h t "P rt COM & LPT " d . t “ rt —‘ T 02{Nachlaufzet Gersusch FS1in 1/10 Sek. Gerausch bei Beschleunigung / mit Last ) =
. G IDE ATA/ATAPI controllers Ier 1inae _S|C unter "Fo S( M ) as_ Instaflierte e e e Reduzintes Gerausch bei Verzbgening
. § IEEE 1394 host controllers MXULF (hier als ,ZIMO Interface®), daneben die Nummer des Gy @ || SoundSotwetoclon AUSm Sendund it — e
. . Soundset 1 auf Soundset 2 Keine >
&2 Keyboards COM Ports (hier COM3). Im gewlinschten Programm muss ge- 5 ., o P
> M4 Mice and other pointing devices . . | g St ST T S T F-Taste fir Generstor Bremse Fi7 2
. & Monitors nau dieser Port eingestellt werden! Ene e i =
& Network adapters Falls der COM Port hoher als 16 sein sollte und ZSP benutzt = s R ——
> Llp Other devices werden soll, muss im Gerate-Manager mit einem Rechtsklick l))) Sy V1580 S— -
- B Portable Devices ) v - . e o || e =
475 Ports (COM & LPT) auf 'ZIMO Interface' geklickt werden, dann 'Eigenschaften’ in o T T——
"7 Communications Port (COM1) der 2. Registerkarte, dann 'Anschluss-einstellungen’ finden, I Tt I Dol Soniion, | | 3} L
7 ZIMO Interface (COM3) Schaltflache 'Erweitert'; im unteren Bereich des nun Sponele Amgarcskorusteren CVIB4 =2 = - e
. . [~ Zufallsgenerator Speziaimodus 0% 25% 0% 75% 100%
erscheinenden Fensters kann eine andere Port-Nummer ge- a3 | oo Sombladitvaigmagh S =
wahl t wer den. I~ Arfahpiff abwarten ) 1 5 3 4 5 § 7
[V Standg. ende nicht abwaren ‘Sampel nicht ausblenden r Loutstirke - INFO
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Adresse (1-10239): |3 IE;::ihen Hersteller: [zmo | Type: [mmsscs | =
resse:
Allg. |Fahren| Fkt. | Fkt. 2 | Herst. | Hst. 2| Sonst. | Sen. 2| Sound 3
S ﬁ Lesen Schreiben | Kopieren MName: BRG691
Fahrtrichtung: # rormal (" umgekehrt r - Licht: QIF 4 !I F8: !I T
Anslogmodus: Fren O FL WFs:@Fo: @ |
Geschwindigkeitstabelle: {* nein " ja __J
F2: F&: Fid: =
Fahrstufen: 14 28 RailCom: @ nein " ja !I !I QI T
Verbundadresse (0-127): ’D_ r r F3 QIF ke !I F11: !I T
Verbund-Richtung: @ nomal  © umgekehrt F12: im| +
Beschleunigungszeit (0-255): o r r T
Bremszeit (0-255); o r T
b v MaM| 55 |
o % %‘ Adresse: ¥ Al Jesen Alle schreben cv-satz: |[FH © Wert: 1251 %l -
= Mt ® orelwen | onesdveben| | Ok | Abbruch =l
|Anfﬁhrspannung -

Schlieben

A P.F.u.Sch. (,Programmieren, Fahren und Schalten*, von
E. Sperrer, info@stp-software.at):
CV-Programmieren, Computer-Fahrpult zur Steuerung einer Lok,

Anhang: Konformitats- und Garantieerklarung

Konformitétserkldrung:

ZIMO Elektronik GmbH erklart hiermit, dass das Produkt MX10 das EC-Zeichen tragt und gemal den
Bestimmungen den Richtlinien 88 / 378 / EWG ; 89/ 336 / EWG ; 73/ 23 /| EWG gefertigt wird.

24 Monate Gewdhrleistung:

Unsere Produkte sind technisch hoch entwickelt und werden mit allergréRter Sorgfalt hergestellt und ge- .
priift, daher gewéhrt ZIMO Elektronik GmbH eine Gewahrleistung von 24 Monaten ab dem Kaufdatum ZIMO Elektronik GmbH
(Nachweis mittels Kaufbeleg eines ZIMO-Vertragspartners). Schénbrunner Strake 188
Durch die Gewahrleistung gedeckt sind die Beseitigung bzw. der Ersatz schadhafter Teile. ZIMO Elekt- .

ronik GmbH behalt sich vor, nach eigenem Ermessen nur dann vorzugehen, wenn der Schaden nach- 1120 Wien
weislich aus einem Konstruktions-, Herstellungs-, Material- oder Transportfehler resultiert. Die Gewahr- Osterreich
leistung verlangert sich nicht durch eine Reparatur. Gewahrleistungsanspriiche kdnnen bei einem
ZIMO-Vertragspartner oder bei ZIMO Elektronik GmbH mittels Kaufnachweis gestellt werden.

Die Gewahrleistungsanspriiche erléschen:

- bei betriebsiiblichem Verschleily

- wenn Gerate nicht nach dem von der ZIMO Elektronik GmbH vorgesehenen Einsatzzweck und des-
sen Betriebsanleitung verwendet werden

- bei Umbau oder Veranderung, die nicht durch ZIMO Elektronik GmbH durchgefiihrt wurden.
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	BETRIEBSANLEITUNG
	MXULFA (mit Display)
	1. Leistungsübersicht MXULFA
	2. Technische Daten
	3. Die Bedienelemente des MXULF / MXULFA
	MXULF und MXULFA besitzen die gleichen LEDs zur Anzeige der Zustände und Abläufe; der MXULFA hat zusätzlich ein 2 x 16 Zeichen - Display.
	Für den reinen Update- und Sound-Lade-Betrieb sind die LEDs des MXULF ausreichend; hingegen für den Fahrbetrieb samt Schalten der Funktionen, CV-Programmieren, usw. ist die Ausführung mit Display, also MXULFA, unbedingt zu empfehlen.
	Zusammenfassende Darstellung der Grundfunktionen und LED - Anzeigen:
	Versorgung anzeigen, nach Anschließen einer Spannung am Eingang „Power“ (in Erstauslieferung und bis Ausbaustufe 3 sind nicht alle Anzeigevarianten vollständig implementiert)
	Decoder am Updategleis (Ausgang „Schiene“) und Ladevorgang anzeigen  (in Erstauslieferung und bis Ausbaustufe 3 sind nicht alle Anzeigevarianten vollständig implementiert)
	USB-Stick Inhalt und Ladevorgang anzeigen
	Lang-Drücken R-Taste (3 sek.): Eintritt in das Menü (am MXULFA sichtbar; am MXULF ohne Kontrolle).
	Im Menü werden die Betriebsarten abseits von Update und Sound-Ladebetrieb ausgewählt: MS SW PowCycle, UPDATE & SOUND, FAHR, OP PROG, OP PROG ID+LD, SERV PROG, SERV PR ID+LD, SYNC-UPDATE, SUSI SOUND Load, MXULF STATUS, SERV PROG CV8=8, RESET.
	Kurz-Drücken Tasten 1, 2, 3      Funktionen Schalten        Lang-Drücken    Gruppen umschalten
	.
	4. Selbst-Update des MXULF oder MXULFA
	Die neue Software für MXULF in Form eines .zip-Files wird von der ZIMO Website www.zimo.at unter „Update & Sound“ - „Update - Decoder-Update-Gerät MXULF“ heruntergeladen. Dieses .zip-file muss entpackt werden (per Doppelklick im Windows Explorer) oder...
	Die Update-Files (.ulf und .bin) werden im Hauptverzeichnis (Root) eines USB-Sticks gespeichert. Man kann den von ZIMO mitgelieferten USB-Stick verwenden, aber auch (fast) jeden anderen. Es dürfen sich keine anderen Files mit den Endungen .ulf und .bi...
	Der eigentliche Selbst-Update-Vorgang:
	 Vorbereitung: Abtrennen aller Anschlüsse vom MXULF (Power, Schiene, USB, SUSI, USB-Stick,…)
	 Anschließen der Versorgung, also 12 - 20 V DC (Netzgerät oder Schienenstrom einer Digitalzentrale)
	 Einstecken des vorbereiteten USB-Sticks. Werden die Update-Files .ulf und .bin am USB-Stick gefunden: LED 3 blinkt rot-grün-gelb                                                                                        Display am MXULFA
	 Starten des Selbst-Updates mit Taste 3 (lang drücken)                                           .Booting                     .                                                                                                                           ...
	Das Laden des Updates dauert einige sec    .…     .CRC OK                  .        LED 3 leuchtet grün: Update ist abgeschlossen
	 Quittieren mit Taste 3 bewirkt Neustart des MXULF (Alternativ: Power-off und Neustart durch Power-on).
	„NOT-UPDATE“ bei beschädigter Software im MXULF: zuerst USB-Stick anstecken, dann Strom, Update startet sofort (wenn der Boot-Loader des MXULF festgestellt hat, dass die Software beschädigt ist).
	Auch ein Formatieren des USB-Sticks kann helfen. Wenn möglich keine weiteren Dateien im Root des USB-Sticks belassen.
	5. Decoder-Software-Update
	Mittels USB-Stick
	Die Lok mit eingebautem Decoder steht auf dem „Update-Gleis“, das an das MXULF (Ausgang „Schiene“) angeschlossen wird, oder der Decoder selbst wird über seine Schieneneingänge  - roter und schwarzer Draht - angeschlossen.
	Der Update-Vorgang (Ausgangslage für Beschreibung: Anschlüsse vom MXULF abgetrennt):
	 Versorgung („Power“) wird angeschlossen:              Spannung ausreichend ( LED (Power) grün.
	Mittels ZSP (ZIMO Sound Programmer)
	Ein automatisches Software-Update eines MX-Decoders ist mit der ZIMO ZSP (ZIMO Sound Programmer) Software auch online möglich. Die Bedienung der ZIMO ZSP-Software ist im ZSP-Handbuch beschrieben: http://www.zimo.at/web2010/documents/ZSP%20Bedienungsan...
	Dieser Aktualisierungsprozess ist derzeit (06.2020) für MS-Decoder nicht möglich.
	6. Decoder-Sound-Laden
	Sound-Laden über die SUSI-Schnittstelle ab MXULF-SW 0.64.01 und Decoder-SW 35.00
	Das Sound-Laden ist bei MX-Decodern binnen 3 - 4 min, bei MS-Decodern binnen 5 – 6 min bei voller Speichernutzung möglich. Betrifft Decoder mit PluX, Next18 oder MTC Schnittstellen sowie Großbahndecoder.
	In diesem Fall wird der Großbahn-Decoder über seine eigene SUSI-Schnittstelle mit dem SUSI-Stecker des MXULF mittels des roten SUSI-Kabels verbunden; ein „kleiner Decoder“ (PluX, Next18 oder MTC) wird mit dessen Schnittstelle in die Buchse des MXTAPS/...
	Es ist KEINE weitere Versorgung des Decoders (bzw. der Decoder) notwendig, die Verbindung „Schiene“ ist nicht anzuschließen  (siehe Beschreibung unten).
	Mittels USB-Stick
	Das Sound-File (.zpp) befindet sich im Rootverzeichnis des USB-Sticks. Dieser wird in den USB-Port des MXULF gesteckt:
	Mittels ZSP (ZIMO Sound Programmer)
	Es ist auch möglich, ein Soundprojekt von der ZIMO ZSP-Software mit einem USB-Kabel zwischen dem PC / Laptop und dem MXULFA herunterzuladen.
	Das MXULFA wird mit einem USB-Kabel an den Computer angeschlossen, auf dem die ZIMO ZSP (oder ZPP KONFIG) Software läuft. Die Stromversorgung für den MXULFA ist immer erforderlich, ein USB-Speicherstick darf in diesem Fall nicht angeschlossen werden. ...
	Mittels USB-Stick
	7. Synchron-Update für Zubehördecoder MX820, MX821
	8. Fahrbetrieb mit MXULFA
	9. CV-Programmieren/-Auslesen  SERV PROG / OP PROG
	SERV PROG
	OP PROG
	10. Ladecode Lesen / Programmieren
	SERV PR ID+LD
	OP PR ID+LD
	OP PROG                      Nach Auswahl durch R-Taste wird die Adresse eingegeben, durch Drücken
	Eingabe Adr:                 der R-Taste wird anschl. die ID automatisch gelesen.
	Das Verfahren ist sonst identisch (aber schneller) mit dem des Modus "SERV PR ID+LD" (siehe voriges Kapitel).
	11. Die Decoder-Anschlussplatinen MXTAPS bzw. V
	Typische Anwendungen:
	12. Anwendung des MXULF(A) mit dem Computer
	2. zum Konfigurieren (also CV-Programmieren & Auslesen) sowie Fahren vom Computer über das sognannte „Binäre Protokoll“, wie es bereits auf der RS232-Schnittstelle des „alten“ Basisgerätes MX1“ (Generationen MX1 „compact“, multiprotocol“, ...) verwend...
	Treiber für MXULF und Software vom „MXULF USB-Stick“ installieren
	Anhang: Konformitäts- und Garantieerklärung

